KARTA KATALOGOWA
Numer katalogowy: SNR-107x-01S

EvoSys

TECHNOLOGY

EvoSens.3M Multisensor DALI-2, obecnosci, natezenie Swiatta

SNR-107x-01S to zaawansowany multisensor DALI-2,
ktory taczy w sobie funkcje czujnika obecnosci i natezenia
Swiatta. Doskonale sprawdza sie w pomieszczeniach oraz
ciggach komunikacyjnych. Zastosowany w urzadzeniu
zaawansowany detektor natezenia os$wietlenia o kacie
detekcji 107° pozwala znaczgco zredukowac zuzycie energii
elektrycznej, jednoczesnie gwarantujac optymalne warunki
o$wietleniowe i maksymalny komfort uzytkownika
niezaleznie od pory dnia. Jest to doskonate uzupetnienie dla
inteligentnych systemow sterowania o$wietleniem opartych

na technologii DALI-2.
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Parametry techniczne

Napiecie zasilania

Pobdr pradu z magistrali DALI
Protokét danych

Ilo$¢ adreséw DALI

Zaciski przytaczeniowe

Montaz

Wymiary obudowy

Materiat obudowy

Temperatura pracy

Temperatura przechowywania
Wilgotnos$¢ wzgledna

Waga

Klasa szczelnosci

Zakres pracy czujnika obecnosci
Zakres pracy czujnika ruchu

Znak zgodnosci

Numer katalogowy / EAN - kolor biaty
Numer katalogowy/ EAN - kolor czarny

CONTROLHUB Sp. z o0.0.
ul. Wielicka 42/B3 30-552 Krakow

1070

9,5 + 22,5V DC (magistrala DALI)

6 mA

DALI-2

1

zaciski sprezynowe, przewod 1,5 mm?2

natynkowy

@80 x 26,8 [mm]

tworzywo samogasnace ABS + PC

od 0 °C do +50 °C

od -20 °C do +50 °C

5 % + 90 %, bez kondensacji

57 g

IP 20

dla wysokos$ci montazu 3 m - obszar o $rednicy ok. 8 m
dla wysokos$ci montazu 6 m - obszar o $rednicy ok. 16 m
CE

SNR-107W-01S / 5904423369667

SNR-107B-01S / 5904423369674
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Mapa detekcji czujnika

X-Y cross section at 3m (9.s1)
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Parametry detekcji czujnika

Opis

Odlegtos¢ wykrywania *
Typowa wysokos¢ montazu **
Pole wykrywania

Strefy wykrywania
*
= AT 2 4°C
= Predkos$c¢ obiektu:
L] 0,5 m/s (Niewielki ruch)
. 1,0 m/s (Standardowy ruch)
L] Rozmiar obiektu:
= 200 x 200 mm (Niewielki ruch)
L] 700 x 250 mm (Standardowy ruch)
*  Przekroczenie 1 strefy wykrywania

CONTROLHUB Sp. z 0.0.

ul. Wielicka 42/B3 30-552 Krakdéw www.evosys.pl

Niewielki ruch

Standardowy ruch

2,5m~4,1m 5,0m ~ 8,2m
3.0m 6.0m

107° x 107°

192

Xk

Na czutos$¢ pasywnych czujnikow podczerwieni PIR wptywajg
warunki srodowiskowe, dlatego zaleca sie przeprowadzenie testu
oceny detekcji w reprezentatywnych warunkach.
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